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仁慈的地球母亲把风作为一种强大的能源赠送给我们，并教会我们去使用它。为了子孙后代的福祉，我们力求节约自
然资源，并努力从风中获取能量，以减少石化能源带来的污染与破坏。

风车已经被使用超过数世纪用来研磨面粉或泵水。今天风力发电机被用来产生电能。因为风不是以恒定方向吹过的，
所以风力发电机需要不断地调整叶轮朝向，使其朝向风吹来的方向。偏航系统所实现的这一作用，使得风力发电机可
以跟踪风向的变化，机组可以实现最大功率的输出，产生尽可能多的电能，发挥设备的潜在能力。

另一方面，优秀的机组更多的考虑以更低的损耗生产电力，以及更低的故障率，实现快速平摊成本，创造最佳风场收
益。

偏航系统采用机舱位置闭环方式控制。通过安装在机舱尾部的风向标测量风向，计算其与风机位置编码器检测的机舱
位置之间的角度差。当角度差超过规定值时，风机控制器控制驱动器启动偏航驱动机构调整机舱方向，直到偏差在设
定值范围内，达到对风的目的。

一种典型的偏航控制系统，以驱动器为核心驱动部件，控制器PLC作为上位机，驱动器同时驱动6个偏航电机，从
而实现偏航功能，其结构如下图所示：

深圳众城卓越科技有限公司拥有国内最早变桨伺服驱动的成功应用经验，超过10000台伺服控制器运行在风机轮毂，
机舱等关键运动控制系统。
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02 风力发电机偏航解决方案

偏航控制系统框图如下图所示：

深圳众城卓越推出了S600/S610系列偏航伺服控制器，一种灵活，可靠且易于应用的一体式解决方案，用于偏航控制
。该解决方案从用户的角度定制编程，并可以在陆上，沿海，以及海上风机中设计应用。使用通用的CANopen，
profibus，EtherCAT通信，可以连接到绝大部分的主流风机系统。
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S600/S610系列偏航伺服控制器的主要特点

适应机舱内严苛的工作环
境

工作温度-40℃至+70℃，
海拔<3000m

工作电压400VAC,
--20%+40%，

超出+40%自动切断，符
合电网适应性要求

通过震动型式试验。

核心部件由MICC提供，
具有完全知识产权。

与国际品牌共用制造平台
，品质保证，快速的服务
节约成本

整流，逆变，备用充
电器，逻辑控制一体
机

简单的机械集成安装
，柜内单元数量少，

集成众多的DI/O，
AI/O（包括PT100）
，编码器，CANopen
通信接口

通过以太网接口进行
维护诊断以及远程维
护

支持交流异步或交流
同步电机

紧凑的机柜，清洁且
减少布线。

独立的安全链功能，
可定制化的紧急运行
模式，

带STO和SBC的偏航驱
动器

可靠的平台 本地化服务高度集成 安全功能
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技术数据

S600
-2-4T0055G -2-4T0075GB

400VAC，-20% ~ +40%，40%以上内部切断供电

-4-4T0220G
S610
S610

350X100X237 350X180X237 370X240X193

 

异步电机：无PG磁通矢量控制，带PG磁通矢量控制，V/F控制
同步电机：无PG磁通矢量控制，带PG磁通矢量控制

额定电压 V

额定电流 A 16.7A 20.4A 46.4A
50Hz/60Hz，±5%

0~400V

52A

13A 17A 45A 50A
＜5.5kW ＜7.5kW ＜22kW ＜24kW

频率 Hz
输出电压 V
输出电流 A

电机功率

控制方式

防护等级 IP20
冷却方式 强制风冷

尺寸 mm
重量 16kg

03 技术数据

型号

操作面板HMI

控制端子 I/O

  现场总线
（CANopen, profibus, EtherCAT）

编码器（绝对值）

编码器（旋变）

输入（L1/2/3）/输出（U/V/W）

制动电阻（RB±）

以太网Ethernet

继电器输出Relay

-

M

FieldBUS

Ethernet

1 14
2 15

+10V GND

3 16

AO2

4 17

AO1

5 18

AI1+ AI1-

6 19

AI2+ AI2-

7 20DI2 DI1
8 21

DI4 DI3

9 22

DI6 DI5

10 23

STO1 STO2

11 24

COM DO0

12 25

PLC DO1

13 26

+24V DO2

RS485+ RS485

DI0 AI3/TEExt. I/O
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Relay
T2/CT1/C
T2/BT1/B
T2/AT1/A

Encoder

Resolver
X6

S600系列

输入（L1/2/3）

HMI数码显示

CANopen接口

编码器（旋变）

输出（U/V/W）

制动电阻（RB±）

24V供电输入

控制端子

CANopen地址旋钮

母线输入（DC±)

S610
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高性能伺服偏航系统硬件

单驱动

分散多驱动方案                                          

机舱平稳移动

转矩力分配

降低机械载荷，

减少材料磨损

使用电机制动器替代液压制动器

使用STO增加人员安全

高性能伺服偏航系统方案

05 高性能伺服偏航系统方案

一拖多偏航系统（非冗余）

一拖多偏航系统（非冗余）

机舱平稳移动

减少磨损

提高利用率

扭矩分配控制

电机电缆断线保护

电机，齿轮箱等关键点温度保护

当有一个驱动器不工作时，实现冗
余驱动，尤其适合海上机型

亮点

3~ 400 V AC
24 V DC

3~ 400 V AC
24 V DC

Fieldbus to
turbine controller

Fieldbus to
turbine controller

Motor
monitoring

Motor
monitoring

Motor
monitoring

Motor
monitoring

Motor
monitoring

Motor
monitoring

Motor
monitoring

Motor
monitoring

双驱动

3~ 400 V AC
24 V DC
Bus

3~ 400 V AC

Fieldbus
to turbine
controller

Fieldbus
to turbine
controller

紧凑型多驱动方案

06 高性能伺服偏航系统硬件



硬件解决方案的比较

调试与诊断工具-MiccTech

适用于工业设计

S610/S600系列

External External

S610/S600系列 S600系列 S600系列

X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

X X X X

- - X X

-

-

- X X

XO O

OO O O

简单且友好的操作

反馈控制：

开环操作

闭环操作

感应电机

永磁同步电机

多编码器接口

共直流母线

24V1A/2A直流控制电源

总线通信(CAN,EtherCAT，
PROFIBUS,Modbus)

PC诊断调试

07 高性能伺服偏航系统方案

X X X X

X X X X

X X

电机控制:

特性 单驱动 双驱动 分散式多驱动 紧凑型多驱动 Micctech软件具有全面的调试和测试功能，通过以太网接口可以方便快捷的开始调试工作，在风电
场可以实现远程访问，快速诊断问题。

08 高性能伺服偏航系统硬件

实现的基本功能包括：

用户等级管理

固件上载，

参数查看，修改与上载

示波器功能

调试与操作控制

集成STO（ENPO）
安全控制

I²t电机保护

冗余度:
单机
并联

强制风冷
散热设计：

- XX X

- - X X

X X X

O O O

X

X

O O O O

小 中 大 中

自然风冷

Push through

部件尺寸

布线复杂性 中等 中等 大范围 中等

  X：表示内部集成 ; O：表示可选装 ; -：表示不具备注：
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09 高性能伺服S600/S610

S610

众城驱动，卓越制造！

 全国联保服务 备件便捷快速的
本地化供应服务

行业系统解决
方案支持服务

√

24小时电话
技术咨询服务

专家级现场
技术支持服务

专业化技术
培训服务

现场维修或
送修服务

S600系列

24小时电话响应机制
24  HOURS  SERVICE

0755-86265866

品质保障

10 品质保障


